
3rd Generation “Tstorm Map”

Predicted Duck Pair Accessibility toPredicted Duck Pair Accessibility to
Upland Nesting Habitat in the Prairie
Pothole Region of Minnesota and Iowa

1)  √A bpop = b1*√A
2)  √AX bpop = b1*√A + b2*√A X

Best fit of 10 competing models for a species for each 
wetland class derived from real data.

) p p
3)  √AY bpop = b1*√A + b2*√AY
4)  √AXY bpop = b1*√A + b2*√AX + b3*√AY 
5)  √AX*Y bpop = b1*√A + b2*√AX + b3*√AY + b4*√AXY 
6)  √AA bpop = b1*√A + b2*A
7)  √AXAX  bpop = b1*√A + b2*√AX + b3*A + b4*AX
8)  √AYAY  bpop = b1*√A + b2*√AY + b3*A + b4*AY
9) √AXYAXY b b1*√A b2*√AX b3*√AY b4*A b5*AX b6*AY9)  √AXYAXY  bpop = b1*√A + b2*√AX + b3*√AY + b4*A + b5*AX +b6*AY 
10) √AX*YAX*Y   bpop = b1*√A + b2*√AX + b3*√AY + b4*√AXY + b5*A + b6*AX +b7*AY + b8*AXY 


